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Kinematika 1 Dinamika
sistema Rrutih tela u
Ryaternionskoj notaciyi
(Prvi deo — brzina i ubrzange)

Predavac
Milan Cajic dipl.mas.ing.,
istraZivac pripravnik na projeRtu OI 174001

Sreda, 11 april 2012 u 11 Casova
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Predavanja se odrZavaju svake srede od 11 do 17 éasova u Biblioteci Matematickoyg instiuta SANU, ul.
Knez Muhalova 36, treéi sprat
Prijava potencijalnog sluSaoca se dostavlja Upravniku Odeljenja za mehaniku na adresu

khedrih@eunet.rs sa naznakom oblasti interesovanja.

Dr Srdan Jovic Prof. dr Katica (Stevanovic) Hedrih
SeRretar Odeljenja za mehaniky Upravnik Odeljenja za mehaniky
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N3Boxg o KBATEPHUOHMMA u3 nogatka OCHOBHU BEKTOPCKOI' PAYYHA
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bpa3una u yOpazamemaTepujajiHe TaUuKe U eJIeMEHTapHe Mace
KPYTOI TeJia Koje ce o0phy 0ko HemoKpeTHe oce OTHOCHO
HEMOKPEeTHE TAaUKe N3PaKeHe KBATEPHUOHUMA

Karuuna P. (Creanouh) Xeapux

Onespewe 3a Mexanuky Maremaruukor uacturyta CAHY y beorpany
N Mammacku dhakynTeT YHuBep3uTeTa y Humry
IMTpus. agpeca: 18000- Humr, Cp6wuja, yn. BojBoae Tankocuha 3/22.e-mail: khedrih@eunet.rs

I* CkanapHu M BEKTOPCKM NPOM3BOJ JBa BEKTOpa CE MOE M3pa3UTH NOMoOhy KBaTEepHUOHCKHX
IIPOMYBO/a y OOJIHKY:

- /o~ =~ .

(a,b)——z<a/\b +bnd)
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[a,b]—5<a Ab-b /\a>

II* MarepujanHa Tauka Mace m, BEKTOpa MOJI0Xaja p Koja pOTHpa OKO OCe€ YyraoHOM Op3MHOM &
“Ma Op3uHY KOja je jelHaKa BEKTOPCKOM MPOMYBOJY BEKTOpa yraoHe OpHMHE @ W BEKTOpa IMOJIOXKaja p Te

TayKe JIM TMOJy30MpYy KBAaTEPHUOHCKUX INPOU3BHJA BEKTOpa yraoHe OpMHE @ U BEKTOpa IOJIoXKaja p Te
TayKe ca MPOMEHEHUM PeloCIeIoM YNHUIIAlA:

- = =1 1, L
v=[a),p]=5<a)/\p+p/\a)>

Slika 1. Obrtanje materijalne tacke oko nepokretne ose



IIT* Axo ce marepujanHa Tauka oOphe OKO HEMOKPETHE TAauKe OHJA je TPEHYTHa yraoHa Op3uHa @
uspaxxena nomohy Eyiep-oBux yriosa nperecuje, HyTalyje ¥ poTalue v, 9 U ¢ y 00JIHKY:
o=y k+3c+pk'
JIOK je Op3uHa MaTepHjajiHe Tauke:
v:[@,5]:%(@“3@@)==%<¢/1€A5+95Aﬁ+¢1€'Aﬁ+y;,3A1€+95Aa+¢ﬁA1€'>

OnHOCHO y O0JHKY:

h[@,ﬁ]:%{ '12Aﬁw,sA1€+95A5+95A5++¢1€'A5+¢5A1€'>

Slika 2. Obrtanje materijalne tacke oko nepokretne tacke



IV* Axo ce kpyTo Teno oOphe oko HENMOKpEeTHE TauKe OHJIA je TPEHYTHA yraoHa Op3uHa @ HM3pa)kKeHa
nomohy Eynep-oBux yriiosa mnpenecuje, HyTalyje U potanue v, 4 u ¢ y OOJIUKY:
o=y k+3c+pk'
JIOK je Op3uHa eJIeMEHTapHe Mace dm KpyTOr Tena:
v:[@,5]:%{@@@@):%@;12A,3+95A,5+¢/€'A,5+¢5A1€+9,3A5+¢,5A1€'>
OJTHOCHO y OOJIMKY:

v:[5),,3]:%@;12A,5+y;ﬁA1€+95Aﬁ+9,5A5++¢1€'A,5+¢;,3A1€'>

Slika 3. Obrtanje tela oko nepokretne tacke



